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 7Xهايما ESPسيستم

  ياجمال يبررس

Iياطي. اقدامات احت  
ESP و  يمنيا رعايت نكاتعلاوه بر ،رفع عيب و  راتيتعم زماندر  ن،ياست. بنابرا يمنيمرتبط با ا سيستم كي

  .مد نظر قرار دادلازم را نيز بايد  ياطياقدامات احت
 مي بايست  انجام شود هم چنين  پرسنل هاي آموزش ديده شدهتوسط  ديبا ESP ستميس، ات و عيب يابي ريتعم. 1

  .استفاده نمود  يقطعات اصل ازفقط 
مانند خطوط  يلوازم جانب يبه استثنا ك،يدروليه بلوكو مجموعه  ESP يكي(واحد كنترل الكترون ESP. مجموعه 2

بخشي  اي باز كرد يبررس يتوان آن را برا يشود و نم نيگزيجا كپارچهيتواند به طور  يلوله ترمز و سنسورها) فقط م
  كرد.  ضيواز آن را تع

  : مي باشد   ESPدر صورت وجود هريك از موارد زير نشان دهنده وجود عيب در سيستم . 3
  شود.دائم روشن  ESPچراغ اخطار پس از باز كردن سوئيچ  ●
  روشن شود ESPدر طول رانندگي چراغ اخطار  ●
از قفل شدن  يريجلوگ يترمز اعمال شده را برا يروين دي، اما باداردرا  يترمز معمولفقط  راننده  ،يحالت نيچن در

مجاز نمايندگي و فوراً به  ديبران اطياخطار، خودرو را با احت چراغدر صورت روشن شدن چرخ ها به حداقل برساند. 
  .مراجعه كنيد

  :ديتوجه كن ريو سنسور به موارد ز ESP دسته سيم جدا كردن و يا متصل كردن . در هنگام 4
  .دياستارت را خاموش كن چيو سنسور، سوئ ESP سيم دسته كردن جدا از قبل ●
  .كنيد.آلودگي ،آن را تميز هرگونه  وجوددر صورت و  دينگه دار زتمي و خشك را كانكتورها ●
  .شود يريكانكتورها جلوگ دنيد بيخود وصل شود تا از آس يدر جا يو عمود يبه صورت افق ديبا ESP كانكتور ●
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نصب تواند در مورد  ينم ESPواحد   ECU. ديحاصل كن نانياتصالات اطمصحت از  ESPهنگام اتصال لوله ترمز 
  .آن را تشخيص دهدو ايرادات كنترل داشته باشد اتصالات لوله ترمز صحيح 

وله لكه  ديحاصل كن نانيترمز، اطم هاي لوله نصبشود. هنگام  يم ياتصالات نادرست احتمالاً منجر به حوادث جد 
  :بسته شده است  ESPمجموعه  يعلائم روها طبق 
MC1 :ترمز ياصل لندريس 1ترمز لوله  يبرا.  
MC2 :ترمز ياصل لندريس 2ترمز لوله  يبرا.  

FLترمز چرخ جلو چپ. لندريسلوله  ي: برا  
FRترمز چرخ جلو راست. لندريلوله س ي: برا  
RLترمز چرخ عقب چپ. لندريلوله س ي: برا  
RRترمز چرخ عقب راست. لندريلوله س ي: برا  

ESP كند: يم جاديا زينو ريز طيتحت شرا  
موقت  "وزوز" يصدا كيرسد،  يدر ساعت م لومتريك 40 باًيكه خودرو پس از روشن شدن به سرعت تقر يهنگام ●
  .است. يعيعلامت طب كياست و  ESP چك اتوماتيك يشود كه صدا يم جاديا
● ESP شود: يظاهر م ريز بصورتكند كه عمدتاً  يم ديصدا تول يدر طول كار معمول  
  ESP كيدروليو پمپ در واحد ه يبرق ريموتور، ش كيتحر ي) صدا1
  .شود يم جاديكه با برگشت پدال ترمز ا ييصدا) 2
  .يو بدنه در اثر ترمز اضطرار قيتعل ستميس نيضربه ب ي) صدا3

IIهياول ي. بررس  
  .ديكن يبررس ي، لوله ترمز و اتصالات را از نظر وجود نشتESP كيدروليه بلوك. 1
. ديحاصل كن نانيسوختن آنها اطمعدم و  وزهايو از صحت مشخصات ف ديكن يرا بررس ESP ستميس يوزهاي. ف2
واحد  وزي) و ف40A( يبرق هاي ريش وزي)، ف40Aموتور پمپ ( وزيكه عبارتند از: ف داراي سه فيوز است ESP ستميس

  ).10A( يونيت الكترونيكيكنترل 
ده ولتاژ . محدوديكن يشل بودن بررس اي عدم وجود سولفاتهرا از نظر وجود  يباترسرو  ديكن يرا بررس ي. ولتاژ باتر3

  ولت است. 16 تا ESP  9 ستميس يمعمول يكار
  .ديكن يمكان بررس رييرا از نظر شل بودن و تغ ESP بدنه  اتصال . 4
از ورود آب و رطوبت به كانكتور  يناش يعملكرد يخراباز تا  آب بندي شده باشد بدرستي  ديبا ESP بدنه. اتصال 5

ESP ممانعت شود  دسته سيم قياز طر.  
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  :ديرا انجام ده ريز يكيقطعات الكتر يظاهر چشمي و يبررس.6
تحت فشار و نيز عدم  يدگيو بر بيو وجود آس حيرا از نظر اتصال صح ESP ستميقطعات مربوط به س كانكتورهاي ●

  .ديكن يبررسقرار گرفتن 
/موتور ناميبالا مانند قطعه ولتاژ بالا، د انيجر ايبه هر دستگاه ولتاژ بالا  دسته سيم مربوط  ايكه آ ديكن يبررس ●

  .ريخ اياست  كينزدسيستم صوتي  نياستارتر و همچن
 ير كار عادد و مي تواندكند  يم جاديا ييالقا زينو يكيمدار الكتر يبالا احتمالاً برا انيجر ايدستگاه ولتاژ  كي: توجه

  كند. جادياختلال ا يكيمدار الكتر
، دزدگير ،ايراد به متناوب ايجاد ميگردد ) حساس هستند. اگر EMI( يسيبه تداخل الكترومغناط MRR قطعات ●

  .ديكن يبررسرا تلفن همراه نصب شده  ايلامپ 
  شود: يم جاديا ريز لياحتمالاً به دلا ESPاز حد  شيب ي. صدا7

  مجموعه  نيب شل بودن اتصالاتESP  و براكتESP.  
  براكت  نيب شل بودن اتصالاتESP .و بدنه خودرو  
  براكت  يرو دهيد بيآس اي لاستيكيواشر مستهلك شدنESP.  
 برخورد لوله ترمز. و شكل رييتغ  

  ESPبازو بست مجموعه كنترل يونيت  
  بازكردن 

  .ديرا جدا كن يباتر يو كابل منف ديقرار ده در حالت بسته را  سوئيچ. 1
  .ديجدا كن ESPرا از مجموعه  سيم . دسته2
 باز كردن ترمز پس از  عيتا از خروج ماو پدال ترمز را در اين حالت نگه داريد  دي. پدال ترمز را تا انتها فشار ده3

  شود. يريترمز جلوگ ياصل لندريلوله ترمز از س
با در ك هيدرو ليك ) را و( لوله ها و مجرا هاي باز شدن برروي بل هو اتصالات باز شدكرده و بازترمز را  هاي . لوله4

  پوش مسدود كنيد تا آلودگي از اين مجرا ها وارد سيستم هيدروليك نگردد.

  شده است. سركابل با وارنيش حرارتي پوشانيده يانتها
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  .و آن را از محل خود خارج كنيدباز را از براكت   ESP.مجموعه 5
   بستن

  .ديسفت كن 2N.m±8 با گشتاور و آن را  ببنديدبراكت  يرا رو ESP. مجموعه 1
لوله ترمز را به مجموعه  ،را برداريد  ESPليك مجموعه روديبلوك هدرپوش هاي مسدود كننده لوله هاي باز شده و . 2

ESP ديمتر سفت كن وتنني 17±3 با گشتاور و آن را  ببنديد.  
  هواگيري نمائيدتا به سطح حداكثر برسد و سپس  ديپر كن ترمز. روغن ترمز را در مخزن 3
به قسمت روش  اتيجزئ ي. براديكن يكربنديپرا  ESPكنترل يونيت  حتما، ESPمجموعه  ضي. پس از تعو4
  .ديمراجعه كن ESP نيآفلا يكربنديپ

خود تطبيقي و  (سنسورزاويه  انحراف  خودرو) YAWسنسور  ونيبراسيكالاز ، ESPمونتاژ و  ضي. پس از تعو5
 YAWسنسور  ونيبراسيكالقسمت ، به بيشتر  اتيجزئ ي. براديحاصل كن نانياطم )  Self lerningكاليپر(

  .ديمراجعه كن )  Self lerning( كاليپرتطبيقي و روش  (سنسورزاويه  انحراف  خودرو)

  ESP نيآفلا يكربنديپ

 يكيالكترون يداريبرنامه پا" گزينه و ديوصل كنبه خودرو را  KT700 يابي بيع دستگاه  ،خودرو را روشن كنيد. 1
(ESP)" ← "ESP9.3 )Bosch - يكيالكترون يداريكنترل كننده برنامه پا - VF00("   را انتخاب كنيد ← 

 يبندكرپي"گزينه  ←  را انتخاب نمائيد  "ژهيو يعملكردها" گزينه .← را انتخاب كنيد  "Bosch ESP9.3"گزينه 
  نشان داده شده است. ريهمانطور كه در نمودار ز . را انتخاب نمائيد "روخود ريمتغ
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، «ACC/AEBبا  1.5T+6AT» ،«1.6GT+6AT« بترتيب  گزينه شامل چهار  VF00 گزينه
«1.6GT+6AT « 1.6«وGT+6AT  باACC/AEB + APA «يخودرو، رو يكربندي. بسته به پمي باشد 

  نشان داده شده است: ريهمانطور كه در نمودار ز ، ديكن كيمربوطه دوبار كلگزينه 
  كمك پارك خودكار - APAخودكار،  يترمز اضطرار - AEB ،يقيكروز كنترل تطب - ACC: توجه

  

  
  
 Selfروش خود تطبيقي كاليپر(و  (سنسورزاويه  انحراف  خودرو) YAWسنسور  ونيبراسيكال

lerning  (  
 يكيالكترون يداريبرنامه پا« د،يوصل كنبه خودرو را  KT700دستگاه عيب ياب ، دي. خودرو را روشن كن1

(ESP)» ←  «ESP9.3 )Bosch - يكيالكترون يداريكنترل كننده برنامه پا - VF00«(  را انتخاب كنيد ← 

را انتخاب نمائيد  "يسنسور نرخ انحراف داخل ونيبراسكالي" ← "ژهوي توابع « ←  » Bosch ESP9.3«  گزينه 
نشان داده شده است، و  ري، همانطور كه در نمودار زديمنتظر بمان صفحه زير  شينما يبرا هيثان 5تا  3 ه مدتب.

  .ديكن كيكل OK گزينه يرو
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 يكيالكترون يداريبرنامه پا" گزينه هاي د،يوصل كنبه خودرو را  KT700 دستگاه عيب ياب  ، ديخودرو را روشن كن. 2

(ESP)" ← "ESP9.3 )Bosch - يكيالكترون يداريكنترل كننده برنامه پا - VF00("   گزينه  ،را انتخاب
 يبه گوش م كاليپر فعال شدن ي. صداانتخاب كنيدرا ” Caliper Self-Learning“و سپس ."ژهيو عملكردهاي"

  .ديكن كيكل OK گزينه يو سپس رو ديصبر كن هيثان 5تا  3 ريدر ز صفحه زير شينما يرسد. برا
  

  
  
V  .نيآفلا پيكره بندي ESP  و پاك كردن خطا خواندن و  
 يكيالكترون يداريبرنامه پا"گزينه و  ديوصل كنبه خودرو را  KT700 دستگاه عيب ياب د،يرا روشن كن خودرو. 1

(ESP)" ← "ESP9.3 )Bosch - يكيالكترون يداريكنترل كننده برنامه پا - VF00(" ← "Bosch 



 
 
 

 8

 7Xهايما ESPسيستم

ESP9.3" ← شيآزما تيوضع" ← "ها داده نوشتن" ← "ژهيو يعملكردها".گزينه هاي  را انتخاب كنيد 
  .ديكن كيكل "زيآم تيكامل و موفق" گزينه  ي، رورا انتخاب نمائيد تا صفحه نمايش زير ظاهر شود  "نيآفلا

  
  
 يكيالكترون يداريبرنامه پا"گزينهو  ديرا وصل كن KT700 دستگاه عيب ياب  ، دي. خودرو را روشن كن2

(ESP)" ← "ESP9.3 )Bosch - يكيالكترون يداريكنترل كننده برنامه پا - VF00("  را انتخاب كنيد← 
 پاك كردن كد ايراد را كليك كنيد( گزينه  سپس .را انتخاب نمائيد  "خواندن" ← "Bosch ESP9.3"گزينه 

Clear Trouble Code"  (، .تا صفحه زير نمايش داده شود  
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 ESPنقشه انفجاري سيستم 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  شرح  شماره قطعه
  ESP كنترل يونيت كانكتور دسته سيم  1
	ترمزهاي  لوله  2

	پيچ 3

	پيچ 4

 

 گشتاور بستن مھره :
14~20N.m 

 گشتاور بستن مھره :
14~20N.m

 مھره :گشتاور بستن 
20~32N.m 

 گشتاور بستن پيچ :
20~32N.m
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   ESP پايه نگهدارنده مهره بستن  5

   ESPسيستم   كيدروليه نمودار 

موتور، دو  كيشامل  ESP 9.3 كيدروليه قسمت  در اين خودرو از سيستم ترمز ضربدري استفاده شده است 
  است. يبرق ري، دو آكومولاتور و دوازده شبرگشتپمپ 

  
  

  : كلمات اختصاري استفاده شده در نمودار هيدرو ليك بشرح زير مي باشد 
  شرح  كلمه اختصار شرح  كلمه اختصار

MC1  ترمز ياصل لندريس 1مدار  FLEV روغن چرخ جلو چپ يورود شير  

MC2 ترمز ياصل لندريدوم س مدار  FLAV روغن چرخ جلو چپ يخروج شير  

M موتور FREV روغن چرخ جلو راست يورود ريش  

RFP1 1برگشتپمپ FRAV روغن چرخ جلو راست يخروج شير  

RP2 2 برگشت پمپ  RLEV روغن چرخ عقب چپ يورود شير  

A1 1 آكومولاتور  RLAV روغن چرخ عقب چپ يخروج شير  

A2 2آكومولاتور RREV روغن چرخ عقب راست يورود شير  

FL جلو چپچرخ RRAV روغن چرخ عقب راست يخروج شير  

FR جلو راست چرخ  HSV1 1فشار بالا   ريش  

RL عقب چپ چرخ  HSV2 2فشار بالا  ريش  

RR عقب راست چرخ  USV1 1كنترل مدار  ريش  

UP فشارسنسور USV2 2كنترل مدار ريش 
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  دياگرام الكتريكي 
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  معرفي پين هاي كنترل يونيت 

  وظيفه پين شماره پين وظيفه پين  شماره پين
  سنسور سرعت چرخ جلو چپ تغذيه 24 تغذيه مثبت موتور 1
  نشده فيتعر 25 موتور سمت راستيمنف ناليترم 2
   سنسور سرعت چرخ جلو سمت راست تغذيه 26  مثبت موتور سمت راست ناليترم 3
  منفي بدنه  27  نشده فيتعر 4
  نشده فيتعر 28  پر سرعت  CAN1شبكه  5
  نشده فيتعر 29 نشده فيتعر 6
  ريبرق رله ش تغذيه 30 سنسور سرعت چرخ جلو چپ گناليس 7
  APB S4 چيسوئ AVH 31نشانگر لامپ 8
  APB S1 چيسوئ 32  سرعت خودرو يخروج 9

 HID  33 EVPنشانگر  چراغ 10

  سرعت چرخ جلو سمت راستسيگنال  34  پر سرعت CAN1شبكه  11
  نشده فيتعر 35  موتور سمت چپ يمنف تغذيه 12
 ( برق بعد از سوئيچ)  ECUبرق غذيه ت 36 مثبت موتور سمت چپ تغذيه 13

  سنسور سرعت چرخ سمت راست گناليس 37 موتورغذيه منفيت 14
  چراغ ترمز چيسوئ APB S4 38 چيسوئ 15
  چپ عقب سنسور سرعت چرخ  تغذيه APB S4  39 چيسوئ 16
  نشده فيتعر HID  40 چيسوئ 17
  AVH چيسوئ APB  41نشانگر  لامپ 18
  مايع روغن ترمز فشار  سنسور 42  كم سرعت  CAN1شبكه  19
  ESP OFF ديكل 43 ولت5برق  تغذيه 20
  نشده فيتعر 44 سنسور سرعت چرخ جلو راست تغذيه 21
  AC VACولتاژ  سنسور 45 راستسنسور سرعت چرخ عقب تغذيه  22
  ECU بدنه كنترل يونيت  46  چپ سنسور سرعت چرخ عقب گناليس 23
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  روش عيب يابي 

  :مراحل زير را جهت تشخيص عيب انجام دهيد 
  گفته مشتري گوش كنيد. خودرو را پذيرش نمائيد و به 1
  .ديكن ليو تحل هيرا تجز عيب بيان شده توسط مشتري  2
  .ديرا بخوان خطا يكدها 3

  .ديبرو 4به مرحله  ديدار خطااگر كد  3.1
  .ديبرو 6به مرحله  ديندار يخطاياگر كد  3.2

  .ديرا پاك كن خطاو سپس كد  ديكن يادداشترا  خطاكد  4
بررسي نمائيد خطا دوباره  كيلومتر در ساعت رانندگي كنيد و40با سرعت و را خودر مجدد بروز عيب:  يبررس 5

  .ديرا دوباره بخوان خطاكد  بوجودآمده در صورت بروز عيب توسط دستگاه عيب ياب 
  .ديبرو 7به مرحله  بود فعال خطاكد اگر : فعال  خطابا كد  5.1
  .ديبرو 8به مرحله در تاريخچه ثبت شده بود  ايراد كد اگر : خطا بدون كد 5.2

  .ديبرو 9و سپس به مرحله  ديكن ريتعم: بررسي و  خطارا بدون كد  يخراب 6
  .ديبرو 9و سپس به مرحله  ديانجام دهخطا  يرا طبق جدول كدها يابي بيع 7
  .ديبرو 9و سپس به مرحله  ديانجام ده ايرادرا مطابق جدول علائم  يابي بيع 8
  .ديرا انجام دهعيب  رفع يو بررس ديو برطرف كن يرا بررس يخراب 9

  .را انجام دهيد يمجدد خراب بررسي لازم جهت عدم وقوع  10
  

  خطاكد  رفع عيب در حالت عدم ثبت 
به عنوان نقص بدون  يينقص ها نينشده باشد، به چن رهيذخ ESPدر  خطاكد  چيترمز خراب باشد، اما ه ستميس اگر

 يرا. بباشد يترمز معمول ستمياز نقص س يعموماً ناش است و بدون كد مشكل يها يشود. خراب يگفته م بيكد ع
  مثال:
  ).شود يترمز م يبدتر، خراب طيپدال ترمز، و در شرا طولاني حركت نرم، ترمز به منجر احتمالاً( ترمز روغن نشت ●
ه ترمز و خطوط لول يباعث خوردگ نييپا تيفي(استفاده از روغن ترمز با ك نييپا تيفكي با ترمز روغن از استفاده ●

  شود). يترمز م يبدتر باعث خراب طيشود و در شرا يم ABS كيدروليه ميماژول تنظ يداخل يواحدها
  شود). يم فيهوا در خطوط لوله ترمز (باعث ترمز ضع محتواي ●
  شود). يترمز م يخراب يو حت ريو ترمز خارج از مس دشدي ترمز باعث احتمالاً( ترمز لوله خط انسداد ●
  شود). يپدال ترمز م بيشتر كورس طولو  فيترمز (احتمالا باعث ترمز ضع سكياز حد د شيب شساي ●
 طيپدال ترمز، و در شرا يحركت طولانو سفت شدن پدال ترمز ويا  فيبوستر (احتمالاً منجر به ترمز ضع خرابي ●
  شود). يترمز م يخراب ،يجد
 يترمز م ي، رانش و مسافت طولانABS/ESP عملكرد شدن بدتر باعث احتمالاً( ترمز لوله خطوط نادرست اتصال ●

 ESP كيدروليه ميماژول تنظ يروغن رو مجرا هاي  كينزد يهانصب، به علامت حيصح يهاروش يشود). لطفاً برا
 ،ياصل لندريس #2لوله روغن   دهندهاننش MC2 ،ياصل لندريس #1دهنده  لوله روغن نشان MC1: ديمراجعه كن
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FL چرخ جلو چپ،  لندريدهنده لوله روغن سنشانFR است چرخ جلو سمت راست لندريلوله روغن س دهندهنشان 
 ،RL چرخ عقب چپ، و  لندرينشان دهنده لوله روغن سRR چرخ عقب راست  لندرينشان دهنده لوله روغن س

  است.)
 ABSمنجر به روشن شدن مداوم چراغ هشدار ترمز، چراغ هشدار  ESP يرعاديقطع برق غ ايتغذيه : قطع برق توجه

  شود. يم خطاكد ثبت بدون  ESPو چراغ هشدار 
  گذراعيب يابي خطاهاي 

 يو خروج يورود يهاگناليدر س اي يكيالكتر يگذرا ممكن است در مدارها فيتماس ضع ،يكيالكترون ستميس كي در
د، شو يم ديبه طور خودكار ناپد خطا اوقات، علت يشود. گاه سيستم به گاه باعث اختلال در عملكردگاه و رخ دهد 
 هيبش ريرا مطابق روش ز ايرادگاه به گاه،  ايراد كي. در صورت بروز مي باشددشوار وكردن مشكل  دايكه پ يبه طور

  .ديكن يرا بررس خطامجدد  بروزبتوانيد تا  ديكن يساز
  
  توضيحات شبيه سازي ايراد  ايراد شرح رديف

1 

علت اصلي ايراد وجود لرزش مي 
 باشد.

به  يو جانب يرا در جهت عمود ESP ECUكانكتور 
  .ديتكان ده يآرام
به  يو جانب يرا در جهت عمود ESP دسته سيم  ●

  .ديتكان ده يآرام
تكان  يبه آرام يو جانب عمودي جهت در را سنسور ●
  .ديده

 چرخ ها) نگي(مانند بلبر متحرك  يقسمت ها رساي ●
 .ديتكان ده يرا به آرام

از حد  شيكشش ب ليبه دل كانكتوراگر   
پس از شكسته است،  اي تحت فشار

  .آنرا با قطعه نو جايگزين نمائيد نانياطم
سيم حركت خودرو، دسته  نيح در

همراه با  يسرعت چرخ به صورت عمود
كه كند  يحركت م قيتعل ستميس

تاه كو اتصالمدار باز/ جاديباعث ا ميتواند 
يم سدسته  يبررس ن،يموقت شود. بنابرا

 بررسي يرانندگ زماندر  ديسنسور با
  شود.

2 
علت اصلي ايراد ،جريان كشي بيش 

 از حد از سيستم 

از جمله چراغ جلو و برف پاك كن  ،يبرق يدهايتمام كل
خودرو تحت بار  هيتا منبع تغذ ديرا روشن كن

 كار كند. اديز

  

  
 ،ي. به طور كلديحاصل كن نانيدر صورت بروز مجدد نقص اطم ريو تعم صيانجام تشخ از مجدداً رخ نداد، ياگر خراب

  شود. ينم ديناپد معمولشود و به طور  يم ليقابل تكرار تبد ايراد كيبه  جيبه تدر گذرا  ايراد  كي
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  كد ها و شرح ايراد  

 شرح ايراد كد خطا
C190104 حد مجاز كمتر ازكنترل يونيتتغذيهولتاژ  
C190004 حد مجاز كمتر ازكنترل يونيتتغذيهولتاژ  
C100004 ستميس يعمومبي(عكنترل يونيتيخراب(  
C101008 نرم افزار) يعمومبي(عكنترل يونيتيخراب 
C102001 زپردازندهيو ر يسخت افزار بي(ع كنترل يونيت يخراب(  
C003108 تعيين شده مي باشد  فراتر از محدودهسيگنالسنسور سرعت چرخ جلو چپ:گناليس، 

  متناوبهاي وقفه  ز،ينو وجود 
C003200 مدار باز  اي نيبه زم گناليس ميسنسور سرعت چرخ جلو چپ: اتصال كوتاه س ايراد  

  قطعي تغذيه سنسور
C00A000  نيبه زمتغذيه  ميكوتاه سسنسور سرعت چرخ جلو چپ: اتصال ايراد  
C00A100 شده است.اتصال كوتاه  هيسنسور سرعت چرخ جلو چپ به منبع تغذ گناليس  
C00A900 يعموم ايرادسرعت چرخ جلو چپ:  سنسور  
C003208 سنسور سرعت چرخ جلو چپ  سيگنال  يخطا  
C003408 ه تعيين شد محدودهفراتر از سيگنال سنسور سرعت چرخ جلو سمت راست:  گناليس نقص

  متناوبهاي وقفه  ز،ينو وجود ، مي باشد 
C003500 مدار باز. اي بدنهبه  گناليس ميسنسور سرعت چرخ جلو راست: اتصال كوتاه سايراد  

  قطعي تغذيه سنسور
C00A200 نيبه زم سيم تغذيه سنسور سرعت چرخ جلو راست: اتصال كوتاه  ايراد  
C00A300 كند ياتصال كوتاه م هيسنسور سرعت چرخ جلو سمت راست به منبع تغذ گناليس  
C003508 سنسور سرعت چرخ جلو سمت راست گناليس ايراد  

C00AA00ايراد عمومي سرعت چرخ جلو راست:  سنسور  
C003708 تعيين شده مي باشد  فراتر از محدودهسيگنال سنسور سرعت چرخ عقب چپ:  گناليس، 

  متناوبهاي وقفه  ز،ينو وجود 
C00AB00يعموم ايرادسرعت چرخ عقب چپ:  سنسور  
C003800 مدار باز اي نيبه زم گناليس ميسنسور سرعت چرخ عقب چپ: اتصال كوتاه س ايراد  

  قطعي تغذيه سنسور 
C00A400  بدنهبه  تغذيهسنسور سرعت چرخ عقب چپ: اتصال ايراد  
C00A500 كند ياتصال كوتاه م هيسنسور سرعت چرخ عقب چپ به منبع تغذگناليسميس  
C003808 جهت يسنسور سرعت چرخ عقب چپ، خطاگناليسايراد  
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C003A08 تعيين شده مي  فراتر از محدودهسيگنال سنسور سرعت چرخ عقب راست:  گناليس ايراد
 متناوبهاي وقفه  ز،ينو وجود ، باشد 

C00AC00 :يعموم ايرادسنسور سرعت چرخ عقب راست  
C003B00 مدار باز اي بدنهبه  گناليس ميسنسور سرعت چرخ عقب راست: اتصال كوتاه سايراد ،  

  قطعي تغذيه سنسور 
C00A600 بدنهبرق به  ميسنسور سرعت چرخ عقب راست: اتصال كوتاه س ايراد  
C00A700 شده است.اتصال كوتاه  هيسنسور سرعت چرخ عقب راست به منبع تغذ گناليس  
C003B08  جهت يسنسور سرعت چرخ عقب راست، خطا گناليسايراد  
C109904 يسنسورها يسرعت چرخ، خراب يسنسورها ضيسنسور سرعت چرخ چندگانه (تعو ايراد 

  سرعت چند چرخ)
C109908 جهت يسنسور سرعت چرخ: خطا يعموم ايراد  
C004460 سنسور فشار گناليس ايراد  
C004510 قدرت سنسور فشار نقص  
C004008 چراغ ترمز چيسوئ ايراد  
C006B06 يمنطق ريغ كنترل ABS/ESP مي باشد ياز حد طولان شي(زمان كنترل ب(  
C106600 فرمان هيسنسور زاو ونيبراسيكال يخطا  
C007208  يسخت افزار ايرادنامعتبر،  گناليس ر،ياز حد ش شيب ي(محافظت از گرما ايراد شير برقي(  
C002004 برگشتپمپ  يخراب  
C046008 فرمان هيسنسور زاو گناليس ايراد  
C006108 يسنسور شتاب جانب گناليس ايراد  
C006208 يسنسور شتاب طول گناليس ايراد  
C006308 سنسور  گناليدر عملكرد س اختلالYAW  
U000700  ولتاژ شبكه كاهش  
U000500 ولتاژ شبكه افزايش  
C100104 يسخت افزار ايراد CAN  
U000104 ايراد شبكه CAN  
C010196  ايراد در PBC 1  
C010296 ايراد درPBC 2  
C010396 ايراد درPBC 3  
C010496 ايراد درPBC 4  
C010596 ايراد درPBC 5  
C010696 ايراد درPBC 6  
C010796 ايراد درPBC 7  
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C010896  ايراد در PBC 8  
C010996  ايراد در PBC 9  
C011096  ايراد در PBC 10  
C011196  ايراد در PBC 11  
C011296  ايراد در PBC 12  
C011396  ايراد در PBC 13  
C011496  ايراد در PBC 14  
C011596  ايراد در PBC 15  
C010096  ايراد در PBC 0  
C155D45 واحد حافظهايرادPBC  
C155C00 فرمانقطعPBC  
C121208 ريمتغيرمزگذاريخطا  
C108C08 دنده عقبسنسورگناليسايراد در  
C00A800 انجام نشد ونيبراسيكالاينشدبرهيكالينرسياسنسور  
C019604 ينرسيسنسور ايعمومايراد  
U014008 شبكهCANواحدBCMديده است بيآس   
U014004 شبكهCANواحدBCM.تاخير در ارسال داده دارد  
U010404 شبكهCANواحدACCدر ارسال داده دارد.ريتاخ  
U010408 شبكهCANواحدACCاست دهيد بيآس   
C007204 ترمز سكياز حد دشيشدن بداغ  
U010008 گره CANباسCAN bus EMS1،EMS2،EMS3 ،EMS4 ديده است  بيآس   
U012608 شبكهCANواحدSASاست دهيد بيآس. 
U010108 شبكهCANواحدTCUاست. دهيد بيآس  
U015508  شبكهCAN  واحدICM است. دهيد بيآس  
U014108  شبكهCAN  واحدSRS است. دهيد بيآس  
U010004  شبكهCAN  واحدEMS1 ،EMS2 ،EMS3، EMS4 است. دهيد بيآس  
U012604  شبكهCAN  واحدSAS در ارسال داده دارد. ريتاخ  
U010104  شبكهCAN  واحدTCU در ارسال داده دارد. ريتاخ  
U014104  شبكهCAN  واحدSRS در ارسال داده دارد. ريتاخ  
U015504  شبكهCAN  واحدICM در ارسال داده دارد. ريتاخ 

C104C04  غيرفعال سازي  ديكل ايراد درEPS  
C156901 يكيالكترون يترمز دست ستميس ايراد CMST  ، سمت راستاتصال  
C156801 يكيالكترون يترمز دست ستميس ايراد CMST ،  سمت چپاتصال  



 
 
 

 18

 7Xهايما ESPسيستم

C15691D از حد  شيب جريان -سمت راست اتصال  يكيالكترون يترمز دست ستميس  
C15681D از حد  شيب جريان –چپ سمت اتصال  يكيالكترون يترمز دست ستميس  
C156900  سمت راستاتصال  يكيالكترون يترمز دست ستميس ايراد  
C156800  چپسمت  اتصال  يكيالكترون يترمز دست ستميسخرابي  
C156700 سمت راست پريكال يكيالكترون يترمز دست ستميس الكتريكي  ايراد  
C156701 راستسمت  پريكال يكيالكترون يترمز دست ستميس ايراد  
C154604 يكيالكترون يترمز دست ستميسالكتريكي  ايراد  
C156D62 يكيالكترون يترمز دست ستميس فعال شدن بي دليل  
C154900 يكيالكترون يترمز دست ستميس حيعملكرد صح ايراد در  
C154A00 دارد. عملكرد ايراديكيالكترونيترمز دستستميس  
C156B00 يكيالكترون يترمز دستستميسيتميالگوريخطا  
C155512 يكيالكترون يترمز دستستميسكليدمدارايراد  
C154700 شد يسخت افزار ايراددچاريكيالكترونيترمز دستستميس  
C154800 يكيالكترون يترمز دستستميسيسخت افزارايراد  
C156600 چپ پريكال ايراد الكتريكي در ،يكيالكترونيترمز دستستميس  
C156601 چپ پريكال يعملكردايراد ،يكيالكترونيترمز دستستميس  
C156C92 موتور يكيالكتريخرابAPB  
C15611E يخرابCMCTمربوط به اتصالAPB  
U162408 مربوط به عملكرد گناليسيخرابRBC  
C100047 كنترل كننده خطاي  
U162308 فرمان هيمربوط به سنسور زاوگناليسايراد  

C10AD08فشار خلاءگناليدر ساختلال  
U029304 شبكهCANواحدACMدر ارسال داده دارد.ريتاخ  
U059408 گره CAN  گذرگاهACM دهيد بيآس )CRC ،چك جمع ،DLCرهي، و غ(  
U015904  شبكهCAN  واحدPAS در ارسال داده دارد. ريتاخ  
U045A08  شبكهCAN  واحدPAS است. دهيد بيآس  
U2F4987 شبكهCANواحدMRRدر ارسال داده دارد.ريتاخ  
U161008 مربوط به عملكرد  گنالياختلال عملكرد سCDD  
U161908  موتور، گشتاور موتور و  تيمربوط به موتور (وضع گناليس ايرا در(.... 
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  هيمنبع تغذ نييولتاژ بالا/پا
  C190004,C190104 ايراد : كد

  ياحتمالايراد  علت
  يباترمجاز كمتر از حد  اياز حد  شي) ولتاژ ب1(
  بدنه. بودن اتصال شل ) 2(

  .صيو تشخ ريتعم روش
  ).9V~V16(مقدار ولتاژ استاندارد:  ديرا شارژ كن يو در صورت لزوم باتر ديكن يريرا اندازه گ باتري) ولتاژ 1(
  .ديكن يموتور پمپ را بررس بدنهو  ESP بدنه كنترل يونيت، از جمله ESP بدنهنقطه اتصال  دو) 2(
. در ديكن يريرا اندازه گ ESPو ولتاژ برق  ديرا روشن كن هينقل لهيوس يپرقدرت رو يبرق ي) تمام دستگاه ها3(

  دهد. ياحتمالا رخ م هيمنبع تغذكاهش ولتاژ  ،تمام بار  طيشرا
درت را پرق يكيالكتر يو روشن/خاموش شدن دستگاه ها هينقل لهيموتور وسبكار از شروع  ي) نوسانات ولتاژ ناش4(

ه تواند منجر به نوسانات ولتاژ قابل توج ياحتمالاً م يكيالكتر هايدستگاه ي. هرگونه نقص احتمالديكن يرياندازه گ
  قدرت شود.تغذيه مدار 

  يبرق ريش ايراد در 
  C007208: عيب كد

  ياحتمال يخراب علت
  .ستمياز حد س شيب ي) حفاظت از گرما1(
  . ESP كنترل يونيت بي) آس2(

  .صيو تشخ ريتعم روش
  .ديرا دوباره بخوانخطا كد  قه،يدق 10خودرو به مدت  شدن) پس از خنك 1(
  هواگيري سيستم ترمز را انجام دهيد .و ديكن ضيرا تعو ESP كنترل يونيت )2(

  موتور پمپ يخراب
  C002004 : عيب كد

  ياحتمال يخراب علت
  .ستمياز حد س شيب ي) حفاظت از گرما1(
  موتور پمپ  هيمنبع تغذولتاژ پائين و يا شل بودن اتصالات ) 2(
  موتور پمپ. اتصالات شل) 3(
  موتور پمپ. بي) آس4(

  .صيو تشخ ريتعم روش
  .ديرا دوباره بخوان ايرادكد  قه،يدق 10خودرو به مدت  شدن) پس از خنك 1(
  .ديكن يو ولتاژ برق را بررس وزي) مدار قدرت موتور پمپ، ف2(
 .ديكن يرياندازه گ مولتي متر را با  يو قطب مثبت باتر ESPبرق موتور پمپ كانكتور  هيپا نيولتاژ ب) افت 3(

  ).0.2V<(مقدار استاندارد: 
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(مقدار  ديكن يرياندازه گ مولتي متر را با  خودروو بدنه  ESPموتور پمپ كانكتور  بدنه اتصال ني) افت ولتاژ ب4(
  ولت). 0.2<استاندارد: 

  .چك كنيدرا  ESP ستميس و  رانندگي كنيددر ساعت  لومتريك 40 با سرعت بيشتر از را  هينقل لهي) وس5(
را گيري سيستم ترمز و هوا  ديكن نيگزيرا جا نو ESPمشكل را برطرف كرد،  توانيباز هم نم تست) اگر پس از 6(

  .انجام دهيد 
  مدار سنسور سرعت چرخايراد در

 C003200 ， C00A000 ， C00A100 ， C00A900 ， C003500 ， C00A200: عيبكد 

， C00A300 ， C00AA00 ， C003800 ， C00A400 ， C00A500 ， C00APAC00 
， C00AC00 ， C003B00 ， C003B00 ， C003B00 ， C003B00 ， C003B00 ， 

C003B00 ， C003B00 ， C003B001  
  ياحتمال يخراب علت

  ن كانكتور.شكست ايشل بودن  اي) مدار باز سنسور سرعت چرخ 1(
  .تغذيه ميسنسور سرعت چرخ و س گناليس مي) اتصال معكوس س2(
  .شده استاتصال كوتاه بدنه به  گنالي) س3(

  صيو تشخ ريتعم روش
  .ديكن يو اتصال كوتاه بررس بودن سنسور سرعت چرخ را از نظر مدار بازسيم ) دسته 1(
  .ديكن يبررس يمدار سنسور سرعت چرخ را از نظر شل بودن و شكستگ ي) تمام كانكتورها2(
  .ديكن ياتصال معكوس بررس از جهت عدم وجود را  گناليسنسور سرعت چرخ و س تغذيه) 3(
  .بررسي نمائيدرا ESP ستميو س كيلومتر رانندگي كنيد40با خودرو وبا سرعت بيش از ) 4(
  .ديكن ضيبرطرف نشد، سنسور سرعت چرخ را تعو ايراد بررسي ) اگر باز هم پس از 5(

  سنسور سرعت چرخ گناليسايراد در 
  C003108,C003208,C003408,C003508,C003708,C003808,C003A08,C003B08: عيب كد

  ياحتمال يخراب علت
  شكستن كانكتور. ايشل بودن  ايسنسور سرعت چرخ سيم  دسته گي) خم شد1(
  .شده است اتصال كوتاه  هيسنسور سرعت چرخ به منبع تغذ گنالي) س2(
  .شده است اتصال كوتاه  بدنهسنسور سرعت چرخ به  تغذيه) 3(
وجود موادي كه روي  ،و يا مواد خارجي روي دندانه  يفي، كثشكسن دندانه، ويا نصب غير صحيح ) عدم نصب4(

  .نشانگر  خروج از مركز چرخ دنده اي ،مغناطيس تاثير دارد 
  سنسور و چرخ دنده. نياز حد ب شيب ي) فاصله هوا5(
  .تداخل دارد  يخارج يسيمغناط داني) سنسور سرعت چرخ با م6(
  سنسور سرعت چرخ ايراد در اتصال بدنه) 7(
  ) تعداد دندانه نادرست چرخ دنده.8(
  .ابعاد و اندازه تاير طبق ابعاد استاندارد بيان شده توسط سازنده خودرو نيست ) 9(

  .صيو تشخ ريتعم روش
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  .ديكن يبررس گيخم شد از لحاظسنسور سرعت چرخ را  سيم ) دسته1(
  .ديكن يبررس يمدار سنسور سرعت چرخ را از نظر شل بودن و شكستگ ي) تمام كانكتورها2(
  .ديكن يبررس بدنه اي هيسنسور سرعت چرخ را از نظر اتصال كوتاه به منبع تغذسيم ) دسته 3(
  .ديكن يبررس حيصح از لحاظ نصبچرخ را ) سنسور سرعت 4(
سرعت تمام چرخ ها  ،رانندگي  ني. در حسنسور چرخ را توسط دستگاه عيب ياب بررسي كنيدارسالي اطلاعات ) 5(

  .ديكن يسرعت خودرو را بررس قيدق شيو نما ديداده شده ثبت كن شينما ريبا مقاد بررسي يرا برا
شكستگي سنسور سرعت چرخ مربوطه را از نظر  نشانگرسرعت چرخ ، چرخ دنده انحراف  صي) به محض تشخ6(

  .ديكن يو خروج از مركز بررسوجود موادي كه روي مغناطيس تاثير دارد  ،يمواد خارج ،يفيكثدندانه ،
بررسي لازم و سپس  كيلومتر برساعت رانندگي كنيد 40با خودرو با سرعت بيش از ، اتري) پس از هر گونه تعم7(

  .ديرا انجام ده ESP ستميس برروي 
  .ديكن ضيمشكل برطرف نشد، سنسور سرعت چرخ را تعو ،تست در زمان رانندگي ) اگر باز هم پس از 8(

  :اطلاع
كيلومتر برساعت 40با خودرو با سرعت بيش از سنسور سرعت چرخ، پس از رفع نقص،  گنالينقص س ي) برا1

  خاموش شود. ESP اي ABS تا چراغ هشداررانندگي كنيد 
مدار باز در سنسور  صي. با تشخديكن يريرا اندازه گ ESPكنترل يونيت سنسور سرعت چرخ و ني) ولتاژ برق ب2

  كند. يرا قطع م هيمنبع تغذاتوماتيك به طور  كنترل يونيت سرعت چرخ، 
  خلا سنسور فشار ايراد در  

  C004460, C004510مشكل:  كد
  ياحتمال يخراب علت

  نقص مدار آن ايچراغ ترمز  چيسوئميكرودر  ايراد) 1(
  سنسور فشارايراد در ) 2(

  .صيو تشخ ريتعم روش
  .ديكن يبررس يعاد تيوضع يچراغ ترمز و مدار آن را برا چيسوئميكرو ) 1(
)2 (ESP ديكن را هواگيريو خط لوله ترمز  ديكن ضيرا تعو.  

  فرمان هيسنسور زاوايراد در 
  C046008,C106600,U162308مشكل:  كد

  ياحتمال يخراب علت
  فرمان هينادرست سنسور زاو ونيبراسي) كال1(
  فرمان هي) نقص مدار سنسور زاو2(
  شكسته ايفرمان شل  هي) كانكتور سنسور زاو3(
  فرمان هيسنسور زاو بي) آس4(

  .صيو تشخ ريتعم روش
  .ديكن برهيو دوباره كال ديفرمان را لغو كن هيسنسور زاو ونيبراسي) كال1(
  .ديكن يفرمان را بررس هيسنسور زاوسيم ) دسته 2(
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  .ديكرده و دوباره وصل كن يفرمان را بررس هي) اتصال سنسور زاو3(
  .ديكن ضيفرمان را تعو هي) سنسور زاو4(

  YAWسنسور ايراد در
  C006108,C006208,C006308,C00A800,C019604مشكل: كد

  و سرعت انحراف است. يشتاب طول ،يشتاب جانب يهابه نام گناليانحراف شامل سه س زانيم سنسور
  ياحتمال يخراب علت

  بدنه خودرو نصب شود.) يرو يبه صورت افق دي(سنسور با YAWنصب نادرست سنسور تي) موقع1(
 YAWنادرست سنسور  ونيبراسي) كال2(

  YAWسنسور  بي) آس3(
  .صيو تشخ ريتعم روش

  .ديكن يبررس شيخم شدن و سا لحاظثابت آن را  تيو موقع ديكن ميرا تنظ YAWنصب سنسور  تي) موقع1(
  .ديكن برهيرا دوباره كال YAW) سنسور 2(
  .ديكن ضيرا تعو YAW) سنسور 3(
 ستمياز حد س شيگرم شدن ب اي ABS/ESP سيستم از حد شيب فعال بودن(زمان  يرعاديترمز غ ستميس

  )ترمز
  C006B06,C007204: خطا  كد

  ياحتمال يخراب علت
  مدت از ترمز. ياستفاده مداوم طولان ايمداوم  ديشد ي) رانندگ1(
  .است سنسور سرعت چرخ نادرست گنالي) س2(
  .YAWفرمان و سنسور  هيسنسور زاو يعيطب ريغ گنالي) س3(

  .صيو تشخ ريتعم روش
 ادياز حد ز شيو به طور مداوم سرعت ب بررسي كنيداطلاعات ارسالي سنسور چرخ را توسط دستگاه عيب ياب ) 1(
  .ديكم در هر چرخ را مشاهده كن اي
را  ايرادو كد  ديتست، فرمان را به سمت چپ و راست بچرخان ني. در حديانجام ده 8را به شكل  وي) تست درا2(

  .ديدوباره بخوان
را از نظر  ESPنصب  تيوجود ندارد، موقع YAWسنسور  ايفرمان  هيمربوط به سنسور زاو ايرادكد  چي) اگر ه3(

  .ديكن يبررس نصب درستو  يافق تيوضع
  استفاده كرد. يگريد زاتيتجه چينصب ه يتوان برا يرا نم ESP براكت
  CAN شبكه يخراب
  U000500,U000700,C100104,U000104: خطا  كد

  ياحتمال يخراب علت
  ).9V~V16(ولتاژ استاندارد:  است.  نييكمتر از حد پا اياز حد بالا  شيب ي) ولتاژ باتر1(
  .CAN) اختلال در عملكرد شبكه 2(
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  .ESPكنترل يونيت  بي) آس3(
  .صيو تشخ ريتعم روش

  .يو در صورت لزوم شارژ باتر يولتاژ باتر يري) اندازه گ1(
  .ديكن يرا بررس شبكه يو تمام گره ها CAN شبكه ) گذرگاه2(
)3 (ESP سيستم ترمز را انجام دهيدهواگيري و  ديكن ضيرا تعو.  

  CAN شبكه يخراب
 ,U014008, U014004, U010404, U010408, U010008, U012608, U010108 كدخطا:

U015508, U014108, U010004, U012604, U010104, U014104, U015504, U162408 , 
U029304.U059408, U015904, U045A08, U2F4987, U161008, U161908 

  ياحتمال يخراب علت
  CAN شبكه) قطع ارتباط 1(
  (EMS/TCU/BCM/Gateway/MRR/ACM/PAS) واحدهاي CANشبكه  هيمنبع تغذكاهش ولتاژ ) 2(
 CAN شبكه(عدم اتصال از  CAN (EMS/TCU/BCM/Gateway/MRR/ACM/PAS) شبكه ي) خراب3(
  )ايراد كنترل يونيت اي

  .صيو تشخ ريتعم روش
  .ديكن يبررس يارتباط عاد از لحاظرا  CAN شبكه) 1(
 كنترل يونيت به CAN-Lو  CAN-H شبكه يو مقاومت ها را از تمام گره ها ديرا خاموش كناصلي  چي) سوئ2(

ESP 5<(مقدار استاندارد:  ديكن يرياندازه گΩ.(  
 ديكن يريگاندازه CAN شبكه يهاتمام گره يرا در كانكتورها CAN-Lو  CAN-H يهاسيم ني) مقاومت ب3(

  ).60Ω) (مقدار استاندارد: ها متصل باشد(كانكتور
  .ديكن يرا بررس CANباس  يتمام گره ها هي) منبع تغذ4(
  .ديكن يبررس ايرادو بر اساس كد ديبخوان CANمختلف باس  يرا در گره ها ايراد) كد 5(

 ESP خاموش چيسوئ   
  C104C04: عيب كد

  ياحتمال يخراب علت
  شده است. فشرده جسم  يككه توسط  ESP OFF دي) كل1(
  .مدار آن اي ESP OFF ديكلمعيوب بودن ) 2(

  .صيو تشخ ريتعم روش
  .ديو سپس دوباره روشن كن ديخاموش كن يرا به صورت دست ESP OFF دي) كل1(
  .ديكن يرا بررس ESP OFF دي) كل2(

  ESP يكربندياطلاعات پ يخطا
  C121208: خطا كد

  ياحتمال يخراب علت
  ثبت نشده است. يكربندي) اطلاعات پ1(
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  نامتناسب يكربندي) اطلاعات پ2(
  .صيو تشخ ريتعم روش

  .وارد كنيد دستگاه عيب يابرا توسط  حيصح يكربندي) اطلاعات پ1(
  EPB يترمز دست يخراب

 ,C156901, C156801, C15691D, C15681D, C156900, C156800, C156700كد خطا :

C156701, C154604, C156D62, C154900, C154A00, C156B00, C155512, C154700, 
C154800, C156600, C156601, C15611E, C156C92 

  نقص: ياحتمال علت
  APB/EPB يترمز دست عملگرسيم دسته  ي) خراب1(
  APB/EPBخودكار  يترمز دست عملگر ي) خراب2(

  ).BLSچراغ ترمز ( چينقص سوئ 4.16
  C004008: بيع كد

  ياحتمال يخراب علت
  است اتصال كوتاه ايچراغ ترمز مدار باز  چيسوئ ) مدار1(
  چراغ ترمز چي) نصب نادرست سوئ2(
  چراغ ترمز چيسوئ بي) آس3(

  .صيو تشخ ريتعم روش
  .ديكن يآن را بررس اهرمچراغ ترمز و  چي) سوئ1(
  .ديكن ضيچراغ ترمز را تعو چي) سوئ2(

 عقبدنده  گناليكلاچ/س گنالي/سيترمز دست گناليسايراد در

  C108C08: خطا كد
  ياحتمال يخراب علت

  ي استعاد ريغ يترمز دست چيسوئ گنالي) س1(
  است. اتصال كوتاه ايمدار باز  يترمز دست چيسوئ كانكتور) 2(
  / كلاچ ايراد در گيربكس ) 3(
  است يعاد ريدنده عقب غ گنالي) س4(

  .صيو تشخ ريتعم روش
  .ديكن يچراغ ترمز را بررس چي) سوئ1(
  .ديكن يچراغ ترمز را بررس چيسوئسيم ) دسته 2(
  .ديكن ي/كلاچ را بررسربكسي) گ3(
  .ديده صيتشخاتوماتيك را گيربكس  خطاو بر اساس كد  ديكن يرا بررس كنترل يونيت گيربكس) 4(
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  كاليپر PBC ايراد در 
 ,C010196, C010296, C010396, C010496, C010596, C010696, C010796 كد خطا:

C010896, C010996, C011096, C011196, C011296, C011396, C011496, C011596, 
C010096 , C155D45, C155C00 

   PBC ايراد نوع اول  C010196: بيعكد 
  210msولت در مدت  9<: ولتاژ كم:نقص علت
  ولت است. 8.85 >كه ولتاژ برق  ديو مطمئن شو ديكن يولتاژ خودرو را بررس: صيو تشخ ريتعم روش
    PBC ايراد نوع دوم  C010296: بيكد ع
  هيثان يليم 50 درولت  16.5 >از حد بالا شينقص: ولتاژ ب علت
  ولت است. 16.5كه ولتاژ برق كمتر از  ديو مطمئن شو ديكن ي: ولتاژ خودرو را بررسصيو تشخ ريتعم روش
  PBCايراد نوع سوم  C010396: بيكد ع
  سرعت چرخ گناليچند س اي كي يسرعت چرخ و خراب ي: خرابنقص علت
  .ديكن ي: سرعت چرخ را بررسصيو تشخ ريتعم روش
   PBC ايراد چهارم  C010496: بيكد ع
پس از  هيثان يليم 100در  اين موتور ويندارد، درا يحركت چياما هفعال است موتور عقب سمت چپ  : نقص علل

بستن  ايرها كردن  نيدر ح هيثان يليم 1500 در مدتآمپر  0.1كمتر از  انيندارد و جر يپاسخ PBCدرخواست 
  است.
  .ديمجدد كن يو سپس راه انداز ديصبر كن د،ي: موتور را خاموش كنريو تعم يابي بيع روش
   PBC ايرادپنجم C010596: بيكد ع
پس از  هيثان يليم 100در  يو اين موتورندارد، درا يحركت چياما ه فعال است سمت راست: موتور عقب يخراب علل

بستن  ايدر هنگام رها كردن  هيثان يليم 1500 در مدتآمپر  0.1كمتر از  انيندارد و جر يپاسخ PBCدرخواست 
  است.
  .ديمجدد كن يو سپس راه انداز ديصبر كن د،ي: موتور را خاموش كنريو تعم يابي بيع روش
   PBC ايراد ششم  C010696: بيعكد 
  موتور عقب چپسيم از حد دسته  شيب امپدانس اينقص: مدار باز موتور عقب چپ  علت
  .ديمجدد كن يو سپس راه انداز ديصبر كن د،ي: موتور را خاموش كنريو تعم يابي بيع روش
   PBC ايراد هفتم C010796: بيكد ع
  موتور عقب راستسيم از حد دسته  شيب مقاومت اينقص: مدار باز موتور عقب راست  علت
  .ديمجدد كن يو سپس راه انداز ديصبر كن د،ي: موتور را خاموش كنريو تعم يابي بيع روش
    PBC ايراد هشتم C010896: بيكد ع
 ايدر هنگام بستن دور آرام  انيآمپر جر 5از  شيموتور عقب چپ (ب دور آرام حالت دراز حد  شيب اني: جرايراد علت

  شود) يداده م صيرها كردن تشخ
  .ديمجدد كن يو سپس راه انداز ديصبر كن د،ي: موتور را خاموش كنريو تعم يابي بيع روش
   PBC ايراد نهم C010996: بيكد ع
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 ايدر هنگام بستن  كاريب انيآمپر جر 5از  شيموتور عقب راست (ب در حالت  دور آرام  از حد شيب اني: جرايراد علت
  شود) يداده م صيرها كردن تشخ

  .ديمجدد كن يو سپس راه انداز ديصبر كن د،ي: موتور را خاموش كنريو تعم يابي بيع روش
   PBC ايراد دهم C011096 بيعكد 
فعال پس از  هيثانيليم 70آمپر ( 23 > انيمسدود شدن موتور عقب چپ: جر اياز حد  شيب انيجر :ايراد علت
  رها كردن ايموتور) در هنگام بستن  شدن

  اتصال كوتاه اي
كد  1.ديكن ريو تعم يبررس ايمجدد  يو سپس راه انداز ديصبر كن د،ي: موتور را خاموش كنريو تعم يابي بيع روش

   PBC ايراد يازدهم  C011196 بيع
فعال پس از  هيثانيليم 70آمپر ( 23 > انيمسدود شدن موتور عقب راست: جر اياز حد  شيب اني: جرايرادعلت 
  اتصال كوتاه اي رها كردن ايبستن  نيموتور) در ح شدن
  .ديكن ريو تعم يبررس ايمجدد  يو سپس راه انداز ديصبر كن د،ي: موتور را خاموش كنريو تعم يابي بيع روش
    PBCايراد دوازدهم  C011296 بيعكد 
حركت ناقص موتور  اي) يزمان رهاساز هيثان 7از  شيب ايزمان بستن  هيثان 25از  شي: وقفه در حال كار (بايراد علت

  عقب سمت چپ
  .ديكن ريو تعم يبررس ايمجدد  يو سپس راه انداز ديصبر كن د،ي: موتور را خاموش كنريو تعم يابي بيع روش
   PBC ايراد سيزدهم C011396 بيعكد 
 اي) باز شدن زمان  درهيثان 7از  شيب ايزمان بستن در هيثان 25از  شتري(ب زمان فعال شدن : وقفه در ايراد علت

  حركت ناقص موتور عقب راست
  .ديمجدد كن يو سپس راه انداز ديصبر كن د،ي: موتور را خاموش كنريو تعم يابي بيع روش
   PBC ايرادچهاردهم C011496 بيعكد 
  ستميس هيانجام نشده و حالت اول هياول يمقدار ده)، Initialization( كاليپرناقص  خود تطبيقي: ايراد علت
  هياول يمقدارده زيآم تيموفق ي: اجراريو تعم صيتشخ روش
   PBC ايراد پانزدهم  C011596 خطاكد 
 HSP دييعدم تا اي عادي مي باشدولتاژ برق و  كيدروليه سيستم يخراب طيدر شرا،  hps: عدم كاركرد ايراد علت

  PBCدر صورت درخواست 
  .ديكن ضيرا تعو كاليپر اي ESP،  يكيدروليه سيستم از  نانياطم ي: براريو تعم صيتشخ روش
  PBC 0 ايراد C010096 بيكد ع
  شود. يدرخواست م ريتعممد . حالت ريتعم مد : حالتايراد علت
  .ديخارج شو ري: از حالت تعمريو تعم يابي بيع روش
  C155D45: عيبكد 
  پريموتور كال PBCحافظه  قسمت بي: آسايراد علت
  .ديكن ضيرا تعو پري: موتور كالريو تعم يابي بيع روش

  CC155C00 عيبكد   



 
 
 

 27

 7Xهايما ESPسيستم

  .پريمحرك كال يخراب اي دسته سيم: نقص ايراد ياحتمال علت
  .ديكن يبررس ديدگي بيآس از لحاظرا  كانكتور: ريو تعم يابي بيع روش

   ايراد كنترل يونيت 
  C100004, C101008, C102001: بيع كد

  ياحتمال يخراب علت
  .كنترل يونيت بي) آس1(
  نرم افزار يكربنديپ ي) خطا2(

  .صيو تشخ ريتعم روش
  .ديرا پاك كن عيبو كد  ديكن يكربنديرا مجدداً پ كنترل يونيت) 1(
  .ديكنهواگيري كرده و  ضيرا تعو ESPهنوز وجود دارد، مجموعه  ايراد) اگر 2(

  زپردازندهير يخراب
  C100047: بيع كد

  است  زپردازندهير رواليفا اي كروپروسسورياز حافظه م ي: ناشايراد ياحتمال علت
  .ديكن نيگزيجا را نو يونيت  : كنترليصيو روش تشخ ريتعم

  فشار خلاء گناليس عيب 
  C10AD08: بيع كد

  .ثابت است ايمقدار مثبت  كي كنترل يونيت موتور فشار خلاء ارائه شده توسط  گنالي) س1: (ياحتمال ايراد علت
  .يكيسنسور فشار خلاء الكترونسيم دسته  بي) آس2(

  .صيو تشخ ريتعم روش
  .ديكن يبررس كانكتور يو خراب يدگيد بيو آس يرا از نظر ارتباط عادكنترل يونيت موتور) 1(
  .ديكن يبررسسيم دسته  يو خراب يدگيد بيآس از لحاظ) سنسور فشار خلاء را 2(
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